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HYDRO LEDUC jest rowniez producentem serii
silnikow potzintegrowanych: seria MSI. Broszury
na zyczenie lub na stronie internetowe;:
www.hydroleduc.com; www.hektos. eu.

silniki serii M

Silniki hydrauliczne HYDRO LEDUC serii M majg konstrukcjg ttoczkowa
ze skosnym wirnikiem pod katem 40°. Silniki te tgczg wysokie 0siggi
przy zmnigjszonych gabarytach:

- catkowita sprawnosc ogdlna powyzej 90% (gwarantowana dla
wigkszosci zastosowan);

- odpowiednie do pracy przy predkosciach obrotowych pomigdzy 50 a
8 800 obr/min;

- optymalna waga i wymiary.

Dostegpne w objgtosciach roboczych od 12 cm? to 126 cm?3. Sil-

niki serii M sg odpowiednie dla wszystkich gtownych zastosowan
stacjonarnych i mobilnych. Sg zaprojektowane do uzytku w uktadach
otwartych i zamknigtych. Dla zapewnienia diugiej zywotnosci silnikow,

prosimy postepowac wedtug zalecen dotyczacych instalacji i rozruchu

(zob. ss. 211 20).
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M Zasada funkcjonowania

Silniki hydrauliczne przeksztatcajg strumier hydrauliczny w predkos¢
obrotowa i cisnienie w moment obrotowy.

Predko$¢ obrotowa silnika jest proporcjonalna do strumienia, ktory jest mu
dostarczany.

Wytworzony moment obrotowy jest proporcjonalny do cisnienia hydraulicz-
nego, ktdre otrzymuije silnik.

M Glowne zastosowania silnikow hydraulicznych

Typowe zastosowania to te, ktdre wymagaja wysokiego momentu obrotowego
przy niewielkich wymiarach.

Silniki hydrauliczne s3 kluczowe dla napedow, gdzie:
- rozwigzania mechaniczne sg skomplikowane lub niemozliwe,
- elektryczne lub pneumatyczne zrodta zasilania nie sa dostepne,

- warunki naturalne sg niebezpieczne (np. ryzyko eksplozji lub bardzo wyso-
kich temperatur).

M Zalety silnikow HYDRO LEDUC

Wszystkie komponenty strukturalne wykonane s z materiatéw o podobnej
rozszerzalnosci cieplnej i wyjgtkowej trwatosci.

Wzmocniona nosnos¢
tozysk

przedtuza zywotnosé
urzadzenia.

Wzmocnione uszcze
odporne na cisnienie wsteczne
do 5 bar w linii sptywu.

Wirysk oleju

pod wysokim cisnieniem
na stopke ttoczka
redukuje tarcie, obciazenie
cieplne i zuzycie.

Stopki tltokow sprzezone
Z gniazdami:
eliminuja ryzyko separacji
tarcza-ttoczek.

VLICIWA silnikow serii M

Brak zazebienia miedzy
obrotowym gniazdem
ttoczkdw, a tarcza obniza
poziom hatasu.

7-ttoczkowa konstrukcja
zapewnia réwnomiernosc
predkoéci obrotowej oraz
staly moment obrotowy.

Nowatorska konstrukcja tarczy
rozrzadczej automatycznie dopa-
sowanej do obrotowego gniazda
ttoczkdw (wirnika) eliminuje ryzyko
naprezer promieniowych.



Warunki pracy

M Ciecz hydrauliczna

Silniki HYDRO LEDUC sg zaprojektowane tak, by byty zasilane ciecza
hydrauliczng na bazie mineralnej. Uzywanie innych cieczy jest mozliwe, ale
moze wymaga¢ modyfikacji urzadzenia. W takim wypadku prosimy prosimy o
kontakt i podanie charakierystyki cieczy.

Zalecana lepkos¢ cieczy:

- |dealna; pomigdzy 15 200 cSt;

- Skrajny zakres: pomiedzy 5 i 1600 cSt.

M Filtracja cieczy hydraulicznej

Okres eksploatacyjny silnikow zalezy w duzym stopniu od jakosci | czystosci
cieczy hydraulicznej.

Rekomendujemy nastepujacg minimalng czystosc:

- NAS 1638 klasa 9,

- SAE Klasa 6,

- IS0/DIS 4406 klasa 18/15.

M Kierunek obrotow

silnikow serii M

M Predkos¢ obrotowa

Minimalna predko$¢ obrotowa, aby uzyskac ciggta rotacje to 200 obr/min
(jlednakze, w pewnych warunkach, silnik moze dziatac z predko$cia nizsza -
50 obr/min).

Maksymalna predkos¢ obrotowa jest podana indywidualnie dia kazdego
modelu silnika (zob. s. 4).

M Pozycja montazowa
Silniki HYDRO LEDUC mogg pracowac w kazdej pozycji.

Wazne: przed uruchomieniem urzgdzenia nalezy sie upewnic czy silnik jest
wypetniony ciecza roboczg (zob. rozdziat dot. instalacji i rozruchu, s. 19).

Silnik obraca sig w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwnym w zaleznosci od kierunku przeptywu strumienia na przytgczach silnika.

Obroty zgodne z kierunkiem
ruchu wskazowek zegara
(prawe)

Obroty przeciwne do
kierunku ruchu wskazéwek
zegara (lewe)

M Cisnienie sptywu

v

W celu uniknigcia nadmiernego cisnienia na uszczelnieniu watu niezbedne
jest podtgczenie sptywu T1 lub T2, Maksymalne dopuszczalne cisnienie
wewnetrzne zalezy od predkosci obrotowej silnika.

Jakkolwiek postepowanie zgodnie z ponizszymi wskazéwkami pozwoli unikngé

problemoéw w trakcie uzytkowania urzadzenia:

- maksymalne cisnienie wewnetrzne (P int) niezaleznie od predkosci obro-
towej (ciggtej): 4 bar (6Opsi);

- maksymalne cisnienie wewnetrzne (P int) niezaleznie od predkosci obro-
towej (szczytowe): 5.5 bar (80psi);

- minimalne ciénienie w obudowie silnika musi by¢ wyzsze niz ciénienie
otoczenia (zewngtrzne) (P ext).




Wybdr odpowiedniego BIIIIEEREEIZIR

I Jak wybrac¢ odpowiedni silnik do danego zastosowania

Obliczenia przy uzyciu popularnych jednostek mechanicznych:

N = predkosé obrotowa w obr/min,
C = moment obrotowy w Nm,
P =cisnienie dostarczane z generatora (pompa hydrauliczna) w bar,

AP = rdznica ci$nien miedzy A i B w bar,
Disp. = objgto$c robocza w cm?®,

Q = chtonnosc¢ w I/min,

n = sprawnosc (%).

1. Moment obrotowy wytwarzany przez silnik hydrauliczny

Disp.x AP _
20m "

Rzeczywisty moment obrotowy C = G, x 1 silnika.

Np.: silnik 50 cm? z AP = 250 bar bedzie dostarczat teoretyczny moment
obrotowy réwny 200 Nm.

Srednia sprawnosé ogdina wynosi 90%, rzeczywisty moment obrotowy wynosi
zatem 180 Nm.

Teoretyczny moment obrotowy =

2. Predkosc¢ obrotowa silnika

Predkosc obrotowa silnika hydraulicznego zalezy od chfonnosci Q i od
objetosci robocze;j silnika.
Q

sz x 1000

Stanowisko testowe silnikdw

M Przyktad

Silnik

Pompa o zmiennej objgtosci
roboczey

Zawdr przelewowy

Rozdzielacz

Silnik hydrauficzny

@E®eE

Weiggarka i obcigzenie A
@ P . A T
IS

|
L i p
=

masa

Odbiomik (wciggarka) ® ma obracac sie z predkoscig N = 400 obr/min
i dostarczaé rzeczywisty moment obrotowy 200 Nm. |

Pompa hydrauliczna @ dziata przy cignieniu P do 350 bar.

1. Obliczenie objetosci roboczej (Disp.) silnika hydraulicznego:

C = Disp. x AP ,wiec Disp. Cy =35.9cm3 * = =« =« « «pp-5posrod oferty HYDRO LEDUC optymalne rozwiazanie to

! 20m silnik 0 objetosci roboczej 32 cm® lub 41 cm?.
2. Obliczenie strumienia Q, ktry musi by¢ dostarczony przez pompe:

Zapotrzebowanie na strumien :

N = L x 1000, wigc Q = 14.36 I/min - dia silnika 32 cm?, Q = 12.8 I/min,
Disp. - dla silnika 41 cm®, Q = 16.4 Vmin.



Zakres i charakterystyki

Il Charakterystyka silnikow serii M

Ttoczkowe silniki hydrauliczne serii M przeznaczone sg do pracy ciggtej w
najbardziej wymagajacych warunkach zaréwno w zastosowaniach stacjonar-
nych - przemystowych, jak i mobilnych.

Typowe zastosowania:

- naped pojazdow;

- kruszarki duzej mocy;

- Urzadzenia lesne;

- intensywnie wykorzystywane wciagarki...

Silniki sg przystosowane do montazu urzadzen zgodnie ze standardem ISO
3019/2.

silnikow serii M

Maks. Moment

predkosé Maksymalna Stata obrotowy Min./maks.

Model Objetosc obrotowa |predkosé obrotowa Max. momentu przy temperatura
silnika  geometryczna ciggta M przerywana® | chionno$¢ | obrotowego | 350 barach silnika*

(cm?) (obr/min) (obr/min) (I/min) (Nm/bar) (Nm) (°C)

M12 12 8000 8800 96 0.19 66 -25/110
M18 18 8000 8800 144 0.28 98 -25/110
M 25 25 6300 6900 158 0.4 140 -25/110
M 32 32 6300 6900 202 0.5 175 -25/110
M4 M 5600 6200 230 0.65 227 —-25/110
M 45 45 5000 5500 225 0.72 280 -25/110
M 50 50.3 5000 5500 252 038 280 -25/110
M 63 63 5000 5500 315 1 350 -25/110
M 80 80.4 4500 5000 362 1.27 445 -25/110
M 90 90 4500 5000 378 1.42 497 -25/110
M 108 108.3 4000 4400 435 1.7 595 -25/110
M108 R 108.3 3400 4500 367 1.7 595 -25/110
M 126 126 3400 4500 428 2 700 -25/110

* Przy wigkszych rozpietosciach skrajnych temperatur prosimy o kontakt.
W przypadku wiekszych predkosci prosimy o kontakt.
W razie koniecznosci zastosowania specjalnych cieczy prosimy o kontakt.

I Dozwolone przytozenie sity do watu silnika

Fr : sita promieniowa mierzona w potowie dtugosci watu.
Fa . sita osiowa, ktdra weiska wat do wewnatrz.

Maks. 'dozwolone
cisnienie
state/szczytowe
(bar)

400/ 450
400/ 450
400 / 450
400 / 450
400 / 450
400 / 450
400 / 450
400 / 450
400/ 450
400 / 450
400/ 450
400/ 450
400/ 450

5.5

2800 4000 6000 6500 7000 6500

Fa N/bar* 15 20 27 30 40 40
* roznica cisnier pomiedzy A i B.
Przy innym roztozeniu sit prosimy o kontakt.

7500 9000 10500 6700 7000 12500
40 50 60 67 80 80
—fl | I —

14500
86




SJIEAIOII silnikow serii M

B Sprawnosé silnikow /' (objetosc robocza)

N silnika = 1000 obr/min.
ciecz 1IS046 przy 25°C

M12-18 M 25
% %
100 100
M18 M 25
) [ 90
/ = M 12
80 / 80 /
70 /// 70 /
60 // 60 |/
50 50
20 100 200 300 400 bar 20 100 200 300 400 bar
M 32 - 41 M 50 - 63
% %
100 100
M 63
M 41
%0 %0 P M 50
/ M 32 V
80 80 /
70 70 /
60 / 60
50 50
20 100 200 300 400 bar 20 100 200 300 400 bar
M80-90-108 M 108 R - 126
% %
100 703 100 M126
/
/g e /"" = W 108 R
90 / M50 90 Vs
v /
80 80 //
70 70
’ /
60 60
50 50
20 100 200 300 400 bar 20 100 200 300 400 bar
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Podano wymiary orientacyjne.




Przytacza
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Wymiary
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Podano wymiary orientacyjne.
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Podano wymiary orientacyjne.
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Podano wymiary orientacyjne




Przytacza
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Wymiary
165
32" 122.7 121.3
29 20
J’ﬁ‘ - T1:M18x1.5
—
@ 13.5
@180
| m—— 2l
5 % | =
Y
—\ I
0 | L
T2: M18x1.5
P
Rodzaj watu
W Wat z wielowypustem DIN 5480 D 1 Cylindryczny wat z wpustem @ 40 DIN 6885
W40x2x30x18x9g AS 12 x 8 x 56
P H
77705 102 %bs |
‘ 0
45 05 70 -0 | 1
- L
V| NS

M16
|
|
|
I

36
37

43
+0.015
M16
|
|
Il
T

@ 45

D 40 0002

36

Podano wymiary orientacyjne.




Przytacza
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Podano wymiary orientacyjne.




Przytacza
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N 0 N Boczne przytgcza kotnierzowe A i B
, SAE 1" 6000 PSI |

M 12 depth 20

Podano wymiary orientacyjne.




Akcesoria

M Zawor ptuczacy

Jest uzywany od wytworzenia strumienia chtodzgcego silnik. Zawor jest za-
lecany przy intensywnym wykorzystywaniu silnika i przedtuza jego zywotnosé
- szczegOlnie w uktadach zamknietych.

Zawor pobiera ciecz hydrauliczng z wyjscia (niskie cisnienie) i ponownie
wiryskuje go do obudowy silnika. Nastepnie ciecz jest odprowadzana przez
linie sptywu.

Zawor ptuczacy moze by¢ zastosowany w silnikach z przytaczami
bocznymi (N1 lub Q1 wg kodu zaméwien, s. 6).

Kod HYDRO LEDUC: VBS 091180.

Schemat:
I / ,,,: \L W
o) T 4
‘F**
T
il
A B
Wymiary:
X

M32-41 213 121
M 45 - 50 - 63 235 137
M 80 - 90 - 108 265 153
M 108R 273 153
M 126 275 155

Podano wymiary orientacyjne.

do silnikow serii M

M Czujnik predkosci obrotowej

Silniki serii M moga by¢ wyposazone w indukeyjny czujnik predkosci obro-
towej stuzacy do pomiaru predkosci i kierunku obrotu.

Czujnik moze by¢ uzywany w silnikach do tego przystosowanych - zob. tabela
kodowania zaméwien s. 6, parametr 7.

Kod HYDRO LEDUC: 090244.

N A ‘
[ F
R I /
U /> )
\\ N\
| N /
\\\ /
.
.
.
N\,
AN N
i | .
| ‘ o
\\
AN
Model silnika nn Liczba ;eggw
czujnika

M12-18 152 33 88
M 25 169 32 o1 33
M32-41 174 28 91 33
M 45 - 50 - 63 192 24 98 39
M 80 - 90 - 108 218 18 103 44
M 108R - 126 214 35 108 48

Uwaga: maksymalny moment dokrecania = 50 Nm (37 Ibf ).
Prosimy o kontakt w celu uzyskania dodatkowych informacji.

** Silniki serii M przystosowane do uzycia czujnika predkosci obrotowej
wyposazone sg w kofa zgbate na wirniku. W czasie obrotow wirnika wytwa-
rzajg one pobierany przez czujnik sygnat, ktdry jest proporcjonalny do
predkosci obrotowe;.

Dane techniczne czujnika:

Napiecie znamionowe 12124V DC
Wahania napigcia maks. + 2V DC
Napiecie zasilania* 8...32VDC
Zuzycie pradu maksymalne 33mA przy 24 V DC
Czestotliwosc na wyjsciu 2 Hz...6kHz
Typ ochrony IP67iIP 69k

—40°C...+ 125°C
—-55°C...+125°C
okoto 95¢g

Zakres temperatur pracy
Temperatury przechowywania
Masa

* Czujniki 0 innym napieciu zasilania sg dostgpne na specjalne zamdwienie.



Certyfikacja ATEX

I Silniki HYDRO LEDUC posiadaja certyfikacje ATEX.

W standardzie wszystkie silniki HYDRO LEDUG sg Klasyfikowane w Grupie Il
kategorii 2 D T4,

Na zyczenie Klienta silniki mogg by¢ dostarczone zgodnie z wymaganiami:

- Grupy Il kategoria 2G;

- Grupy Il kategoria D T4,

W takich przypadkach silniki nie sg malowane i sg narazone na ryzyko korozji.

Wyjasnienie poszczegdinych grup:

- grupa Il kategria 2 oznacza, ze jest mozliwa praca w strefie ATEX 1
(powietrze atmosferyczne) lub ATEX 21 (mozliwe Srodowisko zapylone).

- G = moze operowac w strefie gazowe;.

- D = moze operowac w Srodowisku zapylonym.

- T4 . maksymalna temperatura powierzchni 135°C.

Il Ostrzezenia dotyczace ATEX

Temperatury pracy silnikow musza by¢ zapewnione przez uzytkownika osta-
tecznego.

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$c czgsci podtgczonych do silnika z wymaganiami
ATEX.

Il 0znaczenia na silnikach

Przyktad oznaczenia ATEX na silnikach:

CE @ 12D c T4 (135°C) HL 1

W przypadku innych wymagan prosimy o kontakt.

Fotografie:

1 kontrola wymiaréw obudowy silnika serii M,
2 montaz silnika serii M,

3 cigcie wielowypustu (watu),

4 silniki MSI.

silnikow serii M




WS EIEWGERRIEIIENIER silnikow serii M

M Przediuzenie zywotnosci tozysk Kierunek obrotéw
L - przeciwnie do ruchu wskazowek zegara - lewe
W przypadkach wystepowania sity promieniowej na wale silnika utrzymywanie P - zgodnie z ruchem wskazowek zegara - prawe

tej sity w zakresie pdl zacienionych na rysunkach przedtuzy zywotnos¢ silnika.
Dozwolone sity osiowe i promieniowe zob. S. 4.

z kotem zebatym z kotem pasowym
obroty silnika obroty silnika obroty silnika obroty silnika silnik pracujacy
L P P L z obrotami
cisnieniew A cignienie w B cisnienie w B cignieniew A PiL

M Pozycja montazu silnika W instalacjach, gdzie pozycja silnika (H) jest powyzej zbiornika, nalezy sie
upewnic¢, ze przewod sptywowy jest zawsze zanurzony w cieczy.
Silniki HYDRO LEDUC moga by¢ montowane w dowolnej pozycji. W przeciwnym razie nalezy dodac zawor zwrotny w linii sptywu zgodnie z

rysunkiem ponizej.

I Warunki pracy

Zob.s. 2.

M Instrukcje obstugi

Kazdy silnik jest dostarczany wraz z ulotkg z instrukcjg obstugi dostgpna
réwniez w formie e-mail: mail@hydroleduc.com, info@hektos.eu.

zapewni¢ AP od 0.3 do 0.5 bar



Silniki hydrauliczne
o stafej objetosci roboczej
ze skosnym wirnikiem.
Modele od 12 do 126 cm®.
Dostepne w dwdch wersjach:
ISO i SAE.

”qf pompy tloczkowe

do pojazdow
HYDRO LEDUC oferuje 3 typy pomp ttoczkowych idealych do
zastosowan w hydraulice sitowej pojazdéw i innych aplikac-
jach napedzanych z przystawek odbioru maocy.
Stata i zmienna objetosé robocza od 12 do 150 cm®,

mikrohydraulika [/

/ Know-how w tym zakresie wyroznia
y HYDRO LEDUC:
prze myslu e osiowe i promieniowe pompy ttoczkowe |
o statej i zmiennej objetosci roboczej,
e mikrohydrauliczne silniki osiowo-
tloczkowe,
¢ jednostki mikrohydrauliczne zawierajace
pompy, silniki elektryczne, zawory, sterowanie
itp.
Dla uzytkownikow ukladow hydraulicznych, kidre
frzeba zmiesci¢ w bardzo matej przestrzeni.
HYDRO LEDUC oferuje kompletne, oryginalne i pewne
rozwiazania do zastosowania w najtrudniejszych warunkach.

Pompy o state] objgtosci roboczej serii W oraz pompy
0 zmiennej objgtosci roboczej - seria DELTA. Potencjat
wysokiego cisnienia przy niewielkich rozmiarach.

Seria W: flansze zgodnie z ISO 3019/2, waty wg DIN 5480.
Seria DELTA: waly i flansze zgodnie z SAE.

jestesmy pasjonatami
hydrauliki...

HYDRO
LEDUC

- Dziat badawczo-rozwojowy HYDRO LEDUC jest w stanie przystosowac lub stworzy¢é
Akumulatory membranowe, pecherzowe i tiokowe ) ' ;. B ) ;
Akumulatory sferyczne i cylindryczne produkty, ktore beda odpowiadaty szczegdlnym potrzebom Klientéw. Wspotpracujac
Objetosci od 20 cm® do 50 I. 7 zespotami podejmujgcymi decyzje ze strony Klientéw, HYDRO LEDUC optymalizuje

Cignienia do 500 bar. projekty zgodnie z dostarczonymi zatozeniami.
Akcesoria do zastosowania z akumulatorami hydraulicznymi.




